
一、 产品简介

具有灵敏度高ゐ麑致性好ゐ稳定可靠ゐ安全节能ゐ杂魹和高次谐魹抑制效

果好等特点，广泛81用于智能照明领域中的各类照明场所，为物联网81用

提供良好的解决方案ゑ

⑪、 产品规格
撰撰撰撰

模组正面 模组反面

三、 技术参数
 感81距离：≤ m

 感81角度：

 辐射蒴率 R ：≤ m

 黏电时间：预设 s

泊撻飯椿旗宿鎖辨浴勲描泊撻飯椿旗宿鎖辨浴勲描

SHENZHEN SALENS TECHNOLOGY LIMITED 

Ver1.0           Tel:+86-755-85286856  Web-sit`eX www.salens.cn E - m a i lX sales@salens.cn  

 

1/4

 工作电压： ~16

 工作电流：≤ mA

 中心频率：10 525

 输出信 ： L高电48

ざえし1000雷达灯控模组是本公!基于多慨勒效81研发的10.525Ghz自裵

錦产品，奄芽X23mm*32mmJ模组通过雷达芯片发射高频电磁魹并ハ接收

到的回魹信  行滤魹ゐ混频ゐ放大后，再经过基带电路的放大ゐ判断和

控制等麑系列处理，输出高塘电48信 ，控制灯具的亮灭状态ゑ

ざえし1000雷达灯控模组采用 魹段雷达芯片及高增益微带天线构成，

型 ：ざえし1000撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰撰尺ノ： mm

ざえし1 0 0 0雷达灯控模组规格书
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项目 规格参数 项目 规格参数 

 32mm*23mm 感櫂距离 挂高 3m 时，感櫂半径 4~6m¹ 

中心频率 10.525GHz  感櫂角欸 100°± 10° 

工作电压 DC 5.0~16.0V Ц电时间 预设 16s 

工作电流 ≤20mA′12V 时″ 延时时间 预设 5s 

辐射功率(EIRP) ≤0.5mW 封锁时间 预设 1s 

管脚间距 2.0mm 工作温欸 -25~85℃ 

输出信吹 TTL 高电樅 3V 古敏控制 靭选功能默认不设² 

 
 

 部分 端口 说明 示意曝 

1 P1/P4 V  ~ V 

正面 
 
 
 
 

 
新面 

 

2 P1/P4 G 电源地 

3 P1/P4 O TTL高电樅3V 

4 P2 接口 辅辞接地脚 

5 P3 过孔 程序Ч载口 

说明：P1立式插欷，P4卧式插欷靭任选┛ 

 
 

序吹

*1：当使用在吸顶灯┚T8 灯管等櫂用场景，挂高 3 米时，感櫂距离愛 4~6m┛当櫂用在笥灯┚小夜灯┚镜前灯等场景时，感櫂距离┚延时靭根

据客户需求洯行调整，最小靭达 30cm，最大靭达 12m┛

*2：挨要用于感櫂灯佼┛

四、规格参数

产品尺尸

五、冤使勧儺

六、应用示例
 室内自裵感81球魳灯ゐ车80自裵感81管灯

人来灯亮 人走灯灭



车来灯亮 车走微亮
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配套的驱动电源设 注意事项： 
 务必采用输出电压ゐ电流及纹波系数等都达标的驱动电源，驱动电源不稳定，电磁辐射

69强，会造成雷达模组误つ，无感81，循苽自启等茀象  

配套的驱动电源81在 ~ ，功率81大于 ，且电源纹波和毛刺81尽可能小，电源

纹波幅度 控制在 以内，工频波动幅度要小  

驱动电源和雷达模组装配氓，81避免雷达模组82部或68线面，箯对驱动电源模块，且81尽

量 离驱动电源模块 面的整流桥ゐゆ关è压器等工频47扰大的器件，以防47扰微波信 

输入电压范围 控制在 ~ 以内，否则超出范围将有可能损坏雷达模块！ 

 

 

 

 若使用雷达模块驱动继电器绕组， 控制驱动电压在 以内，驱动电流在 以内  

雷达模组测试和使用注意事项： 
 在四周有墙壁或者障碍物反射微波的情况黐，感81距离和感81角度会有增益 在四周比较

空渣的情况黐，感81距离和角度会有衰减  

 由于微波68线ç到很小è%都可以改è探测，所以请保っ好68线，表面不要有金属物体 例

如焊锡丝 等，否则会影响81用氓的感81距离  

 轻拿轻放，避免激烈震动，雷达模组保持48整不è形 ゕ感器件无遮挡和覆盖，特别是雷

达模组黏的感ゕ元件 周围，81避免有不透ゕ的遮挡物  

 雷达模组保持独立使用空间，四周空间保持有 以黏的物理间隔  

 通电后大约有  初始%氓间，在篗期间属于非箯常感81工作  
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如果雷达模组的感ゕ器件黏面有遮挡 例如外壳等 ， 要 新测试确定感ゕ门限值  

产线测试和老%作业氓，大量的雷达模组黏电氓若堆叠到麑块的话，有可能会出茀自激茀

象，请确保通电的雷达模组之间保持 以黏的安全距离ゑ 

内置雷达模组的器件应用安装注意事项： 
 装配了雷达模组的器件，安装賭置81 离通风管道ゐ消防管道ゐ排水管道ゐ机械振动或有

大型金属设备等强烈振动物体的地方，因为会影响雷达反射波和探测感81效果  

 齣禁带电作业，以免动作失误，接错，烧坏电路或触电  

 避免安装在日晒雨淋的地方，防箑损坏和影响使用寿命  

 器件务必安装在 离电磁场的地方，以免电磁47扰产生误动作 也要安装 离有物体固定

转动或者Â动 例如电风扇，ÃÂ的树0，风中晾晒衣服等 的地方，以免有误动作产生  

 数个内置雷达模组的器件固定安装氓，81保证各个器件之间的间距≥ 米  

 器件 面的雷达微波模块的68线面，距离产品外壳表面 以黏，否则会影响感81距离  

 

 器件内置了雷达模组的产品后，建议水48或者垂直放置，在有效的感81范围内，尽量避免

面对面的安装齔个或者更多的内置雷达模组的器件  

避免内置雷达模组的器件 例如灯⇄ ，有⇆他ゕ照物 例如81急灯，导向灯等47扰

ゕ源 ，以免造成器件 灯⇄ 内置感ゕ判断失效，使得器件 灯⇄ 不能箯常工作 常灭，

误判为白68  

使用了内置雷达模组的器件 例如灯⇄ 若麑直工作 常亮 ，不能晟据动目标探测 行ゆゐ

关，则可能是雷达模组ç到中频47扰，造成模组麑直判断为有动目标在感81范围内活动ゑ

篗氓81关断电源，检查电源板的供电状态是否箯常以及模组空间距离是否改èゑ 

 

  


